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●位置確定後は、作動油の流れが無くなる為、
油圧サーボシステムと比べ油が劣化しにくく、
ブースタポンプが停止すれば空気消費量も
ゼロとなります。省エネ効率が大きなシステ
ムです。
●コントローラを除く構成機器には電子回路部
品がない為、高温雰囲気（Max.100℃）でも
使用可能です。

●油の非圧縮性を利用した高精度の位置決め
が可能です。ブースタポンプの増圧比の変更
により、「高出力仕様」に対応可能です。

●位置確定後は、エアの流れが無くなる為、空
気圧サーボシステムと比べて省エネ効果が
大きなシステムです。

●作動流体に、油を使用しないので、構成機器
が少なく、安価です。
●万一流体がもれても、流体で辺りを汚すこと
はありません。メンテナンスも容易に行なえ
ます。

●必要なユーティリティは、取り扱いの容易な
空気圧源と電源のみです。
●シリンダへの作動流体供給量の調整は、2方
口電磁弁で行っており、サーボ弁と比較して
安価にシステムの構築が可能です。

圧縮空気

0.3～0.7MPa
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Max.50℃
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AC100V（50/60Hz）…コントロールユニット
DC24V…センサ
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圧縮空気 （ブースタポンプ）
空 気 圧空 － 油 変 換

タービン油（VG10～VG32）（シリンダ）
空気圧：0.3～0.7MPa 油圧：Max.7MPa

φ100
Max.100℃

±0.05%/FS TYP（センサ精度）
±0.3%／FS
0.2％

タ イ プ

作 動 流 体

使 用 圧 力
シ リ ン ダ サ イ ズ
周 囲 温 度
直 線 性
停 止 精 度
感 度

使 用 電 圧

■仕  様（例）



作動説明

空－油変換タイプの場合

 センサ内蔵シリンダ
 ブースタポンプユニット
 コントロールユニット
 電磁弁
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※空気圧タイプの場合は、㈪ブースタポンプユニットが不要となります。
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甲南位置制御：空気圧タイプ

甲南位置制御：空-油変換タイプ

（入力信号＜センサ出力信号）

（入力信号＝センサ出力信号±許容差）位置
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位置確定状態では圧力が封入され、
エアも消費しないため省エネとなる。
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　必要なユーティリティは空気圧源のみ　
空気圧を駆動源に自動作動で自吸する増圧機です。モータを始めとす
る電気制御系はまったく不要です。手近な空気源で高油圧が得られ
る、小型・高性能のパワー発生源です。
　シンプルな設計
シリンダ・ポンプ・切換弁の各機能を合理的に一体化したシンプル設計
構造です。

　優れた消音効果
フィルタ及びマフラを内蔵。内部部品の損傷防止と優れた消音効果を
発揮します。

　省エネタイプ
吐出圧力が一定に達すると、吐出側に圧力降下が無い限り、作動が自
動停止するため、効率の良い経済運転が可能です。

NCレギュレータシステムは、NCRコントローラによりポペット弁を
ON-OFF制御することで、エア圧力を自動的にコントロールするシステ
ムです。手動による圧力調整や、数個のレギュレータとバルブの組み合
わせによる多段圧力切換などのわずらわしい作業を一掃しました。
比例制御弁・サーボ弁の様に計装エアを必要としない高信頼性の圧力制
御を可能にした、全く新しいシステムです。

センサ内蔵シリンダ

ブースタポンプユニット

NCRコントローラ
NCレギュレータシステム

電 磁 弁

非接触センサを使用しているため、高寿命です。

2 内蔵センサの種類
　ラインレゾルバ　
位相差型の高精度位置センサ
（信号形式：1ピッチフルアブソリュート・多ピッチセミアブソリュート）

　磁歪式リニア変位センサ
フルアブソリュート方式の高精度位置センサ

1 高寿命
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ピストンロッド内部に非接触センサを内蔵したシリンダです。

ニューマグスターマグフロー

R

何れも非接触方式です。使用条件により使い分けが可能です。

NCRコントローラ

ブースタポンプ



使 用 例

（空－油変換タイプ）

Q&A
Q：
A：

停電等で電源が遮断した場合にはどうなるのか。

作動流体が封入され、その位置で停止します。
但し、電磁弁には微小漏れが許容されていますのでご注意
願います。

Q：
A：

空－油変換方式の場合の作動油の寿命は。

通常の油圧サーボと異なり、位置確定後には作動油は循
環しません。基本的には、作動油の経年変化を目安に交換
願います。

ウェブの端面位置を自動的に揃える装置への
使用例です。
ウェブの巻き取り装置等には、蛇行を修正するための機構が必要
であり、その機構に「位置制御システム」を使用しています。
この例では、ＮＣＲコントローラでシリンダの位置を制御し、ロール
の角度を調節することによってウェブ端面の位置を補正します。
尚、ウェブの蛇行は、端面検出センサにて検知し、ＮＣＲコントロー
ラへフィードバックされています。
ウェブ製品への使用例としては、この他にもテンションのコントロ
ール等にもご使用していただけます。

Q：

A：

コントローラはNCRコントローラしか
使用できないのか。

市販のPLC等でも使用可能です。
別途、御相談願います。

Q：
A：

防爆対応はできないか。

磁歪式リニア変位センサで対応可能です。
位置制御システムとしては、空気圧タイプのみでの対応と
なります。
詳細は、別途御相談願います。

Q：
A：

油圧シリンダ並の高圧仕様には対応可能か。

空－油変換方式の増圧比は変更が可能です。
但し、油の吐出量との関係があるため、別途御相談させて
いただきます。

Q：
A：

シリンダの内蔵センサの使い分けは。

絶対位置が変化すると問題が生じる場合にはフルアブソ
リュートタイプを使用します。
詳細は、使用条件等を御連絡願えれば弊社にて選定させ
ていただきます。

Q：

A：

長ストロークのシリンダをより精度よく位置決め
したいのだが。

外部にフィードバックセンサーを設置していただくことで
対応可能な場合があります。
別途、御相談させていただきます。

備考）
ウェブ（WEB）とは、紙・フィルム・箔・ゴム・織物などのようなシート状製
品のことです。

PIVOT

端面検出センサ

操作シリンダ

ブースタポンプユニット

NCRコントローラ
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